SPECYFIKACIJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT MONTAZOWYCH
modernizacji uktadu pomiarowo-rozliczeniowego

do zmiany sprzedawcy

Obiekt: Hydrofornia Sandomierz, ul. POW 1, 27-600 Sandomierz



1. WSTEP
1.1 Przedmiot specyfikacji technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania ogdlne, ktére muszg by¢ przestrzegane przez
Wykonawce robdt oraz stosowane w scistym powigzaniu ze szczegdtowymi specyfikacjami technicznymi (ST).
ST okresla wspoélne dla wszystkich obiektéw i elementéw robot wymagania dotyczace wykonania i odbioru roboét
- modernizacja uktadu pomiarowo-rozliczeniowego do zmiany sprzedawcy - Hydrofornia Sandomierz, ul. POW 1,
27-600 Sandomierz.

1.2 Zakres zastosowania specyfikacji
Specyfikacja techniczna jest stosowana, jako dokument przetargowy przy zleceniu i realizacji robét wymienionych
w punkcie 1.1 CPV:

45.31.00.00-3 - Roboty instalacyjne elektryczne

45.31.57.00-5 - Instalowanie rozdzielnic elektrycznych

45.31.51.00-9 Instalacyjne roboty elektrotechniczne

31.23.00.00-7 - Czesci aparatury do przesytu i eksploatacji energii elektrycznej
51.11.20.00-0 - Ustugi instalowania sprzetu sterowania i przesytu energii elektrycznej
51.21.00.00-7 - Ustugi instalowania urzadzen pomiarowych

1.3 Zakres robot objetych specyfikacja

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia robdt zwigzanych z wykonywaniem modernizacji
i przebudowy ukfaddéw pomiarowych w zakresie projektu technicznego. Petny opis zakresu robdt zawarty jest w
projekcie technicznym.

1.4 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe zawarte w niniejszej specyfikacji technicznej sq zgodne z obowigzujacymi normami w ST
~Wymagania ogdlne”.

1.5 Ogdélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny, za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ robot
z Dokumentacja Projektowa, ST i obowigzujacymi normami. Ponadto Wykonawca wykona roboty zgodnie z
wymogami z PGE Dystrybucja S.A. Wykonawca powinien posiada¢ odpowiednie kwalifikacje, uprawnienia
wykonawcze i doswiadczenie w realizacji robot ujetych w zakresie niniejszego opracowania. W przypadku
zastosowania urzadzen zamiennych do zastosowanych w projekcie, musza one spetniaé¢ okreslone w projekcie
parametry oraz muszg by¢ zaakceptowane przez Inwestora i Projektanta.

Przy wykonywaniu robét nalezy uwzglednia¢c wszystkie opisy, wytyczne i uwagi zamieszczane
w projekcie technicznym.

1.6 Stan istniejacy

Zasilanie obiektu: Hydroforni Sandomierz odbywa sie na napieciu 15 kV z sieci PGE Dystrybucja SA Oddziat
Rzeszéw. W obiekcie po stronie nN zrealizowany jest uktad pomiarowo-rozliczeniowy w oparciu o trzy przektadniki
pradowe o przektadni 400/5 A/A typu IPZOT -- kl.0,5 Sn=10 VA -- FS10. Rozliczanie za zuzytg energie elektryczng
odbywa sie w oparciu o licznik A1500 bez uktadu transmisji danych oraz uktadu synchronizacji czasu.

Obwody napieciowe zabezpieczone sq bezpiecznikami topikowymi w plombowanej obudowie izolacyjnej.

Schemat zasilania przedstawiono na rys. E1

1.7 Stan projektowy

Obowigzek modernizacji uktadéw pomiarowo-rozliczeniowych dla III grupy przytaczeniowej spoczywa na
odbiorcy.

Aby spetni¢ wymagania zawarte w Instrukcji Ruchu i Eksploatacji Sieci Dystrybucyjnej obowigzujgcej w PGE
Dystrybucja S.A. oraz w piSmie PGE Dystrybucja SA Oddziat Rzeszéw L.dz. DU/PP/17/W/2017/2/1363/2017 z
dnia 13.02.2017r. nalezy dokona¢ modernizacji uktadu pomiarowo-rozliczeniowego w zakresie przektadnikdéw
pradowych, licznika energii elektrycznej, transmisji danych pomiarowych do Operatora i Inwestora oraz uktadu



synchronizacji czasu. Ze wzgledu na zty stan techniczny rozdzielnicy nN nalezy wymieni¢ istniejgca rozdzielnice

nN na rozdzielnice typ zgodng technicznie z projektowang lub zadaniowo tozsama uktad RG nN przedstawiono na

rys. E4. W zwigzku z powyzszym uktad pomiarowo-rozliczeniowy bedzie zlokalizowany w nowej rozdzielnicy nN i

skfadac sie bedzie z:

- przektadnikéw pradowych EPSA 315 o przekfadni 300/5 A/A, kI.0,2, FS5, Sn=5VA,

- licznika ZMD410 CT44.0009,

- modutu GSM/GPRS CU-P42 z anteng dookdlng MINI MAG 5dBi. Zgodnie z deklaracjg karte GPRS do transmisji
danych pomiarowych dostarcza PGE Dystrybucja SA Oddziat Rzeszow, ktéra stanowi¢ bedzie jej wlasnos¢,

- urzadzenia Moxa NPort 5130 do odczytu danych pomiarowych do inwestora,

- zegara do synchronizacji czasu TR611 TOP2/GPS,

- zabezpieczen obwoddéw napieciowych 3 x S301 B 6A w obudowie plombowanej S-4,

Dodatkowo na tablicy pomiarowej nalezy zainstalowa¢ dwa gniazda serwisowe 230 V, AC zabezpieczone

wytacznikiem nadpradowym S301 B 6A

2. MATERIALY

Materiaty stosowane przy wykonywaniu robot jak i zakres rzeczowy prac dla zadania dostosowania uktadu
pomiaru energii elektrycznej do zasady TPA obiekt Hydrofornia Sandomierz, ul. POW 1, 27-600 Sandomierz
wg zasad niniejszej specyfikacji technicznej opisano w Zataczniku nr 1.

3. SPRZET
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu,
na jako$¢ wykonywanych robdét zaréwno w miejscu tych robdt jak i tez przy wykonywaniu czynnosci

pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wytadunku materiatéw.

4. TRANSPORT I SKEADOWANIE

Transport i skladowanie drobnych elementéw do montazu instalacji okablowania nalezy przewozi¢ w odpowiednich
pojemnikach. Elementy montazowe zaleca sie transportowa¢ w oryginalnych opakowaniach producenta.
Przechowywa¢ w pomieszczeniach zamknietych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogdlne warunki wykonania robot
0Ogdlne warunki wykonania robdt podano w ST ,,Wymagania ogolne”

5.2 Wykonanie roboét

5.2.1 Dostarczenie materiatow

Dostawa materiatow przeznaczonych do robdt elektrycznych powinna nastgpi¢ dopiero po odpowiednim
przygotowaniu pomieszczen magazynowych i sktadowisk na placu budowy.

Jest to konieczne ze wzgledu na rodzaj materiatu, pomieszczenia magazynowe powinny by¢ zamykane, powinny
takze zabezpieczac materiaty przed zewnetrznymi wptywami atmosferycznymi,
a w razie potrzeby umozliwia¢ utrzymanie wewnatrz odpowiedniej temperatury i wilgotnosci. Place
i magazyny przeznaczone do skfadowania materiatdw, urzadzen i maszyn (sprzetu zmechanizowanego)
stosowanych do robdt elektrycznych, powinny by¢é wyznaczone na terenie odwodnionym, wyréwnanym, o
nawierzchni dostosowanej do potrzeb i usytuowane w sposob utatwiajacy roztadunek, zatadunek i ewentualnie
montaz wymienionych przedmiotéw. W czasie transportu i skladowania konce wszystkich rodzajow kabli powinny
by¢ zabezpieczone przed zawilgoceniem i innymi wptywami $rodowiska. Materiaty, wyroby i urzadzenia, dla
ktorych wymaga sie $wiadectw, jakosci, np. aparaty, kable, urzadzenia prefabrykowane itp. nalezy dostarczy¢
wraz ze $wiadectwami, jakosci, kartami gwarancyjnymi lub protokotami odbioru technicznego. Przy odbiorze
materiatéw nalezy zwréci¢ uwage na zgodnos$c¢ stanu faktycznego z dowodami dostawy.

5.2.2 Montaz urzadzen rozdzielczych, osprzetu
Montaz urzadzen rozdzielczych przeprowadzi¢ zgodnie z odpowiednimi instrukcjami montazu tych urzadzen. Kable
i przewody nalezy uktadac zgodnie z PBUE.

5.2.3 Polaczenia elektryczne kabli i przewodéw

Zyly jednodrutowe moga mieé zakonczenie:

- proste, niewymagajace obrébki po zdjeciu izolacji, przytaczone do zaciskow srubowych,

- oczkowe, dla przewoddw podtaczonych pod $rube lub wkret, oczko o $rednicy wewnetrznej wiekszej o 0, 5 mm
od $rednicy gwintu nalezy wygina¢ w prawo,



- sprasowane konce zyt przystosowane do podiaczenia pod Srube z koncdéwka kablowg ftaczy sie
z przewodem przez lutowanie lub zaprasowanie

Zyty wielodrutowe moga mieé¢ zakonczenie:

- proste lub oczkowe, stosowane do przewoddw miedzianych, z koncem prostym lub oczkiem dobrze
oczyszczonym i ocynowanym. Takie zakonczenie dopuszcza sie tylko w przypadku, gdy zaciski nie pozwalaja na
zastosowanie koncéwki lub tulejki

- z koncdwka kablowg podiaczong pod $rube; koAcowke montuje sie przez prasowanie, lutowanie lub spawanie
- Z tulejka (koncdéwka rurowa) umocowang przez zaprasowanie

5.2.4 Proby montazowe

Po zakonczeniu robot elektrycznych w obiekcie, przed ich odbiorem, Wykonawca zobowigzany jest do
przeprowadzenia tzw. Préb montazowych tj. technicznego sprawdzenia, jakosci wykonanych robdét wraz z
dokonaniem potrzebnych pomiardw i sprawdzeniem urzadzen.

Ogdlne warunki wykonania robét podano w ST “Wymagania ogolne”

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Jakos$¢ wykonanych robdt montazowych i elementdw instalacji powinna odpowiada¢ obowigzujacym warunkom
technicznym wykonania. Wykonawca jest zobowigzany do statej i systematycznej kontroli prowadzonych robdt.

6.1 Kontrola jakosci materiatow

Urzadzenia elektryczne oraz kable elektroenergetyczne i przewody, powinny posiadac¢ atest fabryczny lub
Swiadectwo jakosci wydane przez producenta oraz wszystkie niezbedne certyfikaty, gwarancje
i DTR-ki.

6.2 Badanie i pomiary po montazu

Po zakonczeniu robdt nalezy wykonaé préby napieciowe i badanie kabli elektroenergetycznych na rezystancje
izolacji, zachowanie ciggtosci zyt a takze zgodnosci faz na odbiornikach, jak réwniez pomiary rezystancji i napiec¢
razenia, i skutecznosci ochrony od porazen.

Wykonaé obowigzujace badania rozdzielnic oraz innych urzadzen.

Z wykonanych pomiardéw i préb powinny by¢ wykonane protokoty.

Ogodlne zasady kontroli, jakosci robdt podano w ST ,Wymagania ogdlne”.

7. OBMIAR ROBOT

Ogodlne zasady obmiaru podano w ST ,Wymagania ogdlne”.

Jednostkg obmiaru jest:

m - utozenia przewodow

szt. - montazu tablic pomiarowych

szt. - montazu skrzynek rozdzielczych

Podane w opisach kalkulacyjnych naktady rzeczowe: robocizny, materiatdw i pracy sprzetu uwzgledniajg catos¢
procesow technologicznych przy zatozeniu wlasciwej organizacji i przecietnych warunkéw wykonania robot oraz
przy uwzglednieniu wszystkich czynnosci i naktaddéw niezbednych do wykonywania poszczegdinych elementow
robét.

W naktadach rzeczowych materiatow uwzgledniono niezbedne ich zuzycie do wykonywania normowanych
elementow i robdt. Nakfady rzeczowe pracy sprzetu ustalono na podstawie obliczen wynikajacych z projektéw
organizacji rob6t montazowych dla wybranych reprezentantow.

Naktady na roboty nie ujete w katalogach rzeczowych ustala sie na podstawie kalkulacji wtasnej i indywidualnej.

8. ODBIOR ROBOT

Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu; sieci uziemiajgcej, przecinek. przepustéw i kanatéw oraz
pozostatych instalacji dokonywac wg zasad odbioru roboét, ktére podano w ST ,Wymagania ogdlne”. Przy odbiorze
robét powinny by¢ dostarczone nastepujace dokumenty:

- Dokumentacja Projektowa z naniesionymi zmianami i uzupetnieniami w trakcie wykonywania robot;

- Dokumenty uwzgledniajgce uzupetnienia wprowadzone w trakcie robdt;

- Dokumenty dotyczace, jakosci wybudowanych materiatow;

- Protokoty czesciowych odbioréw poprzednich faz robét;

- Protokoty i zaswiadczenia z dokonanych prob montanowych;

- Swiadectwa, jakosci wydane przez dostawcow urzadzen i materiatow;

- Dokumentacja fabryczna zamontowanych urzadzen;

- DTR-ki urzadzen;

- Instrukcje eksploatacji odbieranej instalacji oraz zainstalowanych na state urzadzen elektrycznych.



9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST ,Wymagania ogdlne”. Zasady ptatnosci
i rozliczen finansowych za wykonane roboty wymienione w dokumentacjach projektowych
i opracowaniach kosztorysowych, okresla dokumentacja przetargowa oraz umowa z Wykonawca.

Zgodnie z Dokumentacjq Projektowg nalezy wykonac zakres robdt wymienionych w p. 1.3 niniejszej specyfikacji
technicznej.

Cena jednostkowa wykonania obejmuje:

- Roboty przygotowawcze i pomiarowe,

- Transport materiatdw na miejsce wbudowania,

- Wykonanie robdt demontazowych,

- Wykonanie robét montazowych

- Wykonanie potaczen urzadzen,

- Wykonanie pomiaréw elektrycznych i wszystkich koniecznych i niezbednych badan,

- Montaz i demontaz rusztowan niezbednych do wykonania robot,

- Proby montazowe.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

- Przepisy Budowy Urzadzen Elektrycznych

- PN-IEC 60364-4-41 Ochrona przeciwporazeniowa

- PN-IEC 60364-4-443 Ochrona przez przepieciami

- PN-IEC 60364-5-54 Uziemienia, przewody ochronne

- PN-IEC 60364-6-61 Sprawdzenia odbiorcze

- PN-76/E-05125 Elektroenergetyczna i sygnalizacyjna linia kablowa - Projektowanie i budowa
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